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1. Informacao geral acerca destas instrucoes

Em conjunto com as instru¢des de instalacdo da porta deslizante Troax
gue selecionou, estas instrucdes sdo uma traducao do manual de
operacdo original na acecdo da Diretiva CE 2006/42/CE. Destina-se a
pessoas qualificadas para a instalagdo, manutencao, reparagao e
desmontagem de sistemas de portas deslizantes de acordo com a EN
12635, assim como operadores e utilizadores dos sistemas de portas
deslizantes com uma unidade motor Troax.

Este manual contém informagdes importantes acerca do seu produto.

! Leia o manual na integra com atencdo. Isto ird evitar erros de
instalacao e perigos.

! Respeite e siga estas instrucdes, particularmente as instrugdes de
seguranga e de aviso.

! Mantenha estas instrucdes e todas as outras instrucdes relativas ao
produto num local seguro

! Certifique-se de que este manual e todos os outros manuais
relativos ao produto estao sempre disponiveis e podem ser
consultados pelo utilizador do produto.

! Siga as instrucdes neste manual passo a passo.

1.1. Defini¢oes usadas

Fecho automatico
A porta deslizante fecha automaticamente apds o decurso de um periodo
de abertura definido.

Sistema de porta deslizante
Designa a porta deslizante e a respetiva transmissao.

Tempo de retencao
Tempo de espera antes do fecho automatico da porta deslizante a partir
da posicao final de «aberto» ou «abertura parcial».

Trajetdria de configuracao
Trajetdria da porta deslizante na direcao de ABERTURA ou FECHO, em que
a transmissao configura o seguinte:

- Comprimento da distancia percorrida

- Forga necessaria para cobrir a distancia
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Operacao normal
Descreve a trajetoria da porta deslizante com as distancias e forgas
configuradas.

Abertura parcial

Identifica uma abertura parcial da porta deslizante, por ex., para permitir
a passagem de pessoas, mas ndo a passagem de um empilhador pela
porta deslizante.

Liberacao
Curta trajetdria da porta deslizante na direcao oposta, caso um dispositivo
de seguranca ou limitacao de for¢a responda.

Reversao (até a posicao final)
Trajetdria da porta deslizante na direcao oposta, caso um dispositivo de
seguranca ou limitacao de forca responda.

Tempo de aviso
Periodo de tempo entre o comando de movimento e o inicio do
movimento da porta deslizante.



2. Seguranca geral e adverténcias

2.1. Avisos usados
O simbolo de aviso geral de acordo com a EN ISO 7010 indica um
perigo que pode provocar ferimentos ou a morte. Neste manual, o
simbolo de aviso geral é usado em combinag¢ao com as seguintes palavras-
sinal para indicar a gravidade do perigo.

/\ PERIGO

Este aviso indica um perigo que pode resultar em morte
iminente ou ferimentos graves.

A\ AVISO
Este aviso indica um perigo que pode resultar em
ferimentos graves ou morte.

/\ CUIDADO
Este aviso indica um perigo que podera resultar em
ferimentos ligeiros ou moderados.

Este aviso indica um perigo que podera resultar em danos
no produto ou na sua destruicao.
INSTRUCAO DE SEGURANCA

Esta palavra-sinal indica instrucdes que descrevem como
evitar perigos e minimizar riscos.

2.2. Avisos de seguranca
ATENCAO INFORMACAO DE SEGURANCA IMPORTANTE! Estas
instrucdes devem ser lidas atentamente, pois contém informacdes
importantes acerca da seguranca durante a instalacdo, utilizacao,
manutenc¢ao e desmontagem do sistema.
E importante seguir estas instrucdes para minimizar riscos residuais e
assegurar a seguranca das pessoas.
Estas instrugcdes devem ser entregues ao operador como parte integral do
produto. Estas instrucdes devem ser sempre mantidas seguras e
acessiveis para todos os utilizadores do sistema de porta deslizante.



2.3. Utilizacao adequada

Este controlo por motor foi concebido para utilizacdo com a unidade da
porta deslizante Troax.

S6 é possivel uma operacdo segura se a unidade for instalada
cuidadosamente e em conformidade com estas instrugdes.

Respeite as instrucdes de montagem da Troax para a porta deslizante
automatizada.

Pode evitar possiveis perigos na acecdao da norma EN 13241-1, se a
instalagao cumprir as especificagdes destas instrugdes.

As portas deslizantes que sao operadas com uma porta deslizante
motorizada Troax devem cumprir as normas aplicaveis.

A porta deslizante deve movimentar-se uniformemente para que o
dispositivo de seguranca por corte reaja de forma ideal.

A porta deslizante deve possuir fins de curso mecanicos na posicao aberta
e fechada, caso contrario pode ser empurrada para fora da guia quando a
porta deslizante esta no estado de “liberagao de emergéncia”.

A porta deslizante Troax destina-se exclusivamente a utilizacao no interior
de ambientes industriais.

2.4. Uso nao aprovado

O produto sé pode ser utilizado para a finalidade prevista pelo fabricante.
Qualguer  outra  utilizacdo é considerada inadequada e,
consequentemente, perigosa. Nao podemos oferecer quaisquer garantias
em caso de danos causados por utilizagdes diferentes ou por uma
instalacdo incorreta e também nao assumimos qualquer responsabilidade
pelos mesmos.



AlteracOes, adicGes e/ou conversdes da unidade ou do sistema de
controlo que nao estejam de acordo com a finalidade prevista poderao
provocar perigos imprevisiveis.

2.5. Avisos de seguranca relativos a pessoas qualificadas que
poderao efetuar a montagem, operagao, manutenciao e
desmontagem.

O motor da porta deslizante s6 pode ser instalado e colocado em
funcionamento por uma pessoa qualificada.

Caso haja uma avaria ou anomalia na transmissdo, a inspecdo/reparacao
deve ser delegada diretamente a um especialista.

Segundo a EN 12635, uma pessoa qualificada é uma pessoa que tenha
formacgao apropriada, conhecimento qualificado e experiéncia pratica
para efetuar a instalagao, inspe¢ao, manutencao e reparacao do sistema
de porta deslizante corretamente e de forma segura. Esta pessoa também
deve certificar-se de que sdo respeitados os regulamentos nacionais em
matéria de seguranca no trabalho e os regulamentos para a operacao de
equipamento elétrico aplicaveis.

O material de embalagem devera ser eliminado de acordo com os
regulamentos nacionais aplicaveis.

Encontra as instrucdes e informacdes de seguranca relevantes nos
capitulos relevantes deste manual. Respeite e siga estas instrugdes para
evitar riscos residuais.

NOTA! Informe-se acerca dos dispositivos de seguranca
com base nas diretivas europeias relativas a
seguranca no uso de portas deslizante motorizadas.



3. Diagrama do circuito
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4. InstrugOes de seguranca gerais relativas a instalagao do
controlo por motor

NOTA: Respeite as seguintes notas e instrucdes para uma instalacao
segura.

UMA INSTALAGAO INCORRETA PODE PROVOCAR FERIMENTOS GRAVES!

S6 é possivel assegurar o funcionamento seguro e previsivel do sistema de
porta deslizante com uma instalagdao correta por parte de uma pessoa
qualificada de acordo com as instrucdes deste produto.

Segundo a EN 12635, uma pessoa qualificada é uma pessoa que tenha
formacao adequada, conhecimento qualificado e experiéncia pratica para
efetuar a instalagdo, inspe¢ao, manutencao e reparacdao do sistema de
porta deslizante corretamente e de forma segura.

Estas instrugdes de instalacdao e operacao deve ser lidas, compreendidas e
respeitadas pela pessoa que instalar, operar e realizar a manutengao da
transmissao.

Ao efetuar a instalacdo, a pessoa qualificada deve cumprir todos os
regulamentos relevantes e aplicaveis em matéria de seguranga no
trabalho, assim como os regulamentos para operacao de equipamento
elétrico. Os regulamentos nacionais em matéria de segurang¢a no
trabalho, os regulamentos de prevencao de acidentes e as normas validas
do respetivo pais devem ser respeitados e seguidos! Durante a instalacao
da unidade, devem ser tidos em consideracao os possiveis perigos
definidos pelas normas EN 13241-1 e EN 12453.
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5. Instalacdo do controlo por motor

Ha perigo de morte/choque elétrico mortal quando em contacto com a tensdo
de rede.
INSTRUC()ES DE SEGURANCA PARA PREVENCAO DE PERIGOS
e As ligacoes elétricas s6 devem ser efetuadas por um
eletricista qualificado.
e Os regulamentos aplicdveis devem ser seguidos e respeitados (IEC 364-4-
41) durante a instalagdo do cabo de alimentacgao.
e Desligue o sistema da fonte de alimentacdo antes de realizar qualquer
trabalho. Proteja o sistema contra um reinicio ndo autorizado.
e Assegure que a instalagdo elétrica no local cumpre os regulamentos de
seguranga relevantes.
e Para evitar perigos, cabos elétricos danificados devem ser substituidos
por cabos elétricos intactos por um eletricista.
e Utilize equipamento de protecdao durante a montagem.
e SO é possivel uma operacdao segura se a unidade for instalada
cuidadosamente e em conformidade com estas instrucdes. Ligue a
tensdo de rede apenas apds uma segunda inspecao.

A penetracdao de humidade ou sujidade pode danificar permanentemente ou
destruir o dispositivo de controlo. Cabos ligados incorretamente podem

provocar anomalias no dispositivo de controlo ou a sua destruicao.
INSTRUC@ES DE SEGURANCA PARA PREVENCAO DE PERIGOS

e Aslinhas de tensdo de rede (terminais 1 a 8 da tira de terminais) e as
linhas de controlo (terminais 9 a 36) devem ser instaladas em passagens
para cabos separadas para evitar interferéncias.

e NUNCA comute a tensao de rede para as entradas de controlo (terminais
9 a 36). Em caso de inobservancia, destruicdo imediata,
sem garantia!
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e Aslinhas de sinal ndo devem exceder o comprimento max. de 30 m.
e So6 adequado para a montagem no interior.
e A temperatura ambiente ndo podera ser inferior a -20°C nem superior

+50°C.

¢ A humidade do ar deve estar entre 30 e 90 % HR.
e Os campos eletromagnéticos no local de instalacao devem estar bem
protegidos.

Apods a conclusao da instalacao, a pessoa qualificada devera certificar-se
de que conclui o processo de marcacdao CE de acordo com o ambito de

aplicagao.

6. Elementos de operacdao do comando

6.1. Ecra

Para garantir uma programacao mais facil e uma resolucdo de problemas
mais rapida, o dispositivo de controlo por motor 47-21-i-20 vem com um
ecra iluminado de duas linhas instalado de série.

6.2. Botoes de operagao
Existem 4 botdes montados na placa de circuito para a operacgao.

Botao Indicagao de estado Menu
(operagao)
M+ Iniciar / Parar abertura Opcdo de menu / valor + 1
N Iniciar / Parar fecho Opgdo de menu /valor-1
<J/ Impulso (Abertura — Confirmar op¢do do menu /
Return | Paragem —Fecho — valor do menu
Paragem...)
Escape/ | Mudar para opgoes de Voltar para tras um nivel de
Menu menu menu sem guardar alteragdes

=> Operacao

12
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7. Ligacdes

Ha perigo de morte/choque elétrico mortal quando em contacto com a
tensao de rede.

INSTRUCOES DE SEGURANGA PARA PREVENGAO DE PERIGOS

e Desligue o sistema da fonte de alimentacao antes de realizar qualquer
trabalho. Proteja o sistema contra um reinicio ndo autorizado!

e Atensdo de rede pode ser aplicada aos terminais 1-8!
PERIGO DE MORTE!

e Nunca conecte a tens3do de rede aos terminais 9 a 36! A inobservancia ira
destruir a unidade de controlo e anular a garantia!

7.1. Cablagem das ligacoes

Para uma facil cablagem, todas as ligacdes externas foram encaminhadas
para umbloco de terminais removivel (SL2 - SL8). Isto facilita bastante a
mudanca da placa de controlo, caso necessario.

A ligacao elétrica é realizada com um cabo de alimentacao padrao com
cabo IEC 60320 C13 ou um cabo de alimentagao adequado sem conector.

7.2. Diagrama do circuito
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7.3. Blocos de terminais [ligacdes detalhadas]

Bloco de conectores 3 (SL3) — Fonte de alimentac¢do de baixa voltagem
para dispositivos externos

Terminais 9 & 10:

(Entrada)
Terminais 11 & 12:
(Saida)

Terminais 13 & 14:
(Saida)

Ligacdo de 24 V / 50 Hz Lado secundario do transformador

(ja ligado de fabrica.)

Ligacdo opcional para tensao de 24 V CC

Ligados diretamente aos terminais 9 & 10 via fusivel

20A

Saida da fonte de alimenta¢ao com voltagem de 24 V
CC

Corrente de saida com voltagem de 24 V CC

max. 500 mA (13 =terra /14 =+24 V)

Bloco de conectores 5 (SL5) — Interruptor de referéncia (para contactos
de laminas flexiveis de abertura sem potencial)

O interruptor de referéncia (interruptor de laminas flexiveis) esta pré-
montado e ligado aos contactos de encaixe SL5.

Alternativamente, é possivel ligar um interruptor de fim de curso aqui
(veja a descricao das entradas A-D).

Bloco de conectores 6 (SL6) — Entradas dos botdes de pressao (para
contactos de fecho sem potencial)

Terminal 21:

Terminal 22:
Terminal 23:

Terminal 24:

Terminal 25:
Terminal 26:

Entrada de botdo A: Funcdo de impulso (terminal comum
22)

Terminal comum das entradas para botdes A & B

Entrada de botdo B: funcao de abertura direcionada
(terminal comum 22)

Entrada de botao C: funcdo de fecho direcionada
(terminal comum 25)

terminal comum das entradas para botdes C & D

Entrada de botdo D: funcao de abertura parcial (terminal
comum 25)
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Bloco de conectores 7 (SL7) — Entrada de seguranga Paragem & célula de

detecgao

(para contactos de abertura sem potencial, ver 7.6 e 7.7)

Terminais 27 & 28:

Terminais 29 & 30:

Entrada de seguranca da porta Wicket de entrada de
paragem

Ligacdo da célula de detecao de seguranca (para o
contacto de abertura da célula de detecao

Bloco de conectores 8 (SL8) — Entradas de seguranga para bordos de
contacto de seguranca de 8,2 kQ ou bordos de OES (ver 7.8 & 7.9)

Se forem usados bordos de contacto de seguranca 8,2 kQ

Terminal 31:
Terminal 32 & 35:

Terminal 33 & 36:

Terminal 34:

N3do usado

SE1 - Entrada de seguranca 1

(Ligacdao dos bordos de contacto de seguranca 8,2 kQ -
ativados durante o fecho)

SE2 — Entrada de seguranca 2

(Ligacdo do bordo de contacto de seguranca 8,2 kQ -
ativado durante a abertura)

N3ao usado

Se forem usados bordos de contacto de seguranca OES (bordos de

contacto de seguranca optoeletrénicos)

Terminal 31:
Terminal 32:

Terminal 33:

Terminal 34:
Terminais 35 & 36:

OSE + 12 volts max. 150 mA

OSE 1 Bordo de contacto de seguranca optoeletrdnico
1

OSE 2 Bordo de contacto de seguranca optoeletronico
2

OSE — massa de 0 volts

Nao usado

7.4. Ligacdo da antena / placa de radio

E possivel ligar uma antena metdlica ao terminal inferior do SK1 (terminal
2). O comprimento da antena metalica depende da frequéncia e deve
pender para o lado da placa de controlo.

Em alternativa a antena metdlica, o nucleo do cabo de uma antena de
haste pode ser ligado ao terminal 2. Recomendamos que monte a antena
de haste o mais alto possivel para evitar interrupcdes da frequéncia
causadas pela porta deslizante.
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A frequéncia de rece¢ao depende da placa de radio de 15 pinos que pode
ser adicionada como um acessorio. A frequéncia de rececao é 868,3 MHz.
(Como opc¢do, é possivel encomendar placas com outras frequéncias
como 433,92 MHz, 40,685 MHz e 27,015 MHz.)

7.5. Entradas para botoes de pressao A-D

Para as fungdes impulso, abertura, fecho e abertura parcial, podem ser
ligados dispositivos de comando com contactos de fecho sem potencial ao
conector de encaixe SL6.

Assim que a direcdao de funcionamento for bloqueada pela entrada de
seguranca LS, SE1 ou SE2 e a funcao de emergéncia estiver ativada no
menu, a entrada para esta direcao de funcionamento alterna para o modo
de funcionamento da funcao de emergéncia. Ao acionar o transmissor de
comando trés vezes, pode mover o motor na dire¢ao de funcionamento
pretendida na operagao de funcdao de emergéncia apesar da ativacao da
seguranca. Pode ativar esta funcao de emergéncia na op¢ao de menu 27.
E possivel definir uma entrada para ligagdo do interruptor de fim de curso
de ABERTURA para o tipo de porta deslizante DIN esquerda (interruptor
de fim de curso de FECHO para tipo de porta deslizante DIN direita)
usando os menus para as entradas A-D. A liga¢ao para o interruptor de
referéncia, SL5, € entao automaticamente o interruptor de fim de curso
de FECHO para o tipo de porta deslizante DIN esquerda (interruptor de
fim de curso para tipo de porta deslizante DIN direita).

7.6. Célula de detegao

/\ CUIDADO!
Os dispositivos de seguranca externos devem estar aprovados para protecao
individual e ndo sdo testados pela unidade de controlo! O funcionamento
correto deve ser verificado, pelo menos, de 6 em 6 meses.

Fonte de alimentacao:

A tensao de alimentacao pode ser limitada a partir da placa de controlo:
e Contactos 11 + 12: 24V CC
e Contactos 13 + 14: 24V CC
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Os terminais 29 & 30 podem ser usados para ligar o contacto de abertura
sem potencial (fechado em modo de repouso) de uma célula de detecao.
Também podem ser ligadas varias células de detecao, cujos contactos de
abertura sem potencial devem entdo ser ligados em série.

Se 0 modo de operac¢do «FECHO AUTOMATICO» for ativado, o fecho é
realizado imediatamente apds o periodo de tempo definido «apds LS» ou
apos o periodo de tempo predefinido «Manter aberto» no menu «Fecho
aut.».

7.7. Entrada de paragem

Os terminais 27 & 28 podem ser usados para ligar o contacto de abertura
sem potencial (fechado em estado de repouso) de um botdo de paragem
de emergéncia. Também podem ser ligados varios dispositivos de
seguranca, cujos contactos NC sem potencial devem entao ser ligados em
série.

Esta entrada de seguranc¢a atua em todas as direcdes de movimento da
porta deslizante. Se esta entrada estiver acionada, o operador da porta
deslizante ja ndo poderda ser movido ou para imediatamente se estiver em
movimento.

Nota: ndo é realizada uma reversao nem uma liberagao.

7.8. Bordos de contacto de seguranca 8,2 kQ

/\ CUIDADO!
Os dispositivos de seguranca externos devem estar aprovados para protecao
individual e ndo sao testados pela unidade de controlo! O funcionamento
correto deve ser verificado, pelo menos, de 6 em 6 meses.

Entre os terminais 32 & 35 e entre os terminais 33 & 36 é possivel ligar
tiras de contactos de seguranca com uma resisténcia terminal de 8,2 kQ.

SE1 (fecho) (entrada de seguranca 1 — terminais 32 & 35)
SE2 (abertura) (entrada de seguranca 2 — terminais 33 & 36)

7.9. Bordos de contacto de seguranga optoeletrénicos (OES)

/\ CUIDADO!

Os dispositivos de seguranca externos devem estar aprovados para protecao
individual e ndo sdo testados pela unidade de controlo! O funcionamento
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correto deve ser verificado, pelo menos, de 6 em 6 meses.

E possivel ligar tiras de contactos de seguranca optoeletrénicos entre os
terminas 31 e 34.

A fonte de alimentacao do OES de 12 V CC deve ser ligada aos
terminais 34 =terra e 31 =+12 V max. 150 mA.

O OES1 é ligado ao terminal 32 e OES2 ao terminal 33.

Ligacdao de dois bordos de contacto de seguranca OES:

O
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< Branco -
o0 |M J
(7') o Merde 4“_[\;; ..... ’]—“—‘
N OES ABERTO
N Verde
™ 1
— |Castanho + ‘ [\; ..... .] ‘
(40]
OES
FECHADO

7.10. Operagao a bateria

Se for ligada uma bateria aos terminais 9 & 10, nao
se pode ligar um transformador!

Também é possivel operar este controlo com uma bateria de 24 V. A tensao de
alimentacao desta bateria deve estar ligada aos terminais 9 & 10 (polaridade
irrelevante).

8. Programacao

Danos nos controlos devido a humidade

A penetracao de humidade pode danificar permanentemente a unidade
de controlo.

Proteja o dispositivo de controlo da humidade quando abrir a caixa da
unidade de controlo.




8.1. Programacgao geral
Utilize os 4 botdes localizados na placa (ver 6.2.) para operar os controlos.

Precisa das teclas «superior esquerda» e «inferior esquerda» com os
caracteres « P +» e «J, -.» para selecionar as opcdes de menu e os
valores de menu para cima e para baixo nas op¢des de menu.

Precisa da tecla «inferior direita» com a inscricao
«Escape/Menu» para selecionar entre as 6 opgdes de menu principais e
voltar de um nivel de menu SEM guardar possiveis alteracdes.

Opc¢oes do menu Explicacao

principal

«Indicagao de Indicacdo do estado atual do motor (abertura /
estado» fecho / imobilizacdo / premonicdo)

Indicacao das entradas acionadas

Menu Alteracao de todas as configuracdes do software
(itens de menu 1-28)

Ciclos de Configuracdo/eliminacdo de trajetodrias e forgas

configuracao

Nivel de radio Configuracdo/eliminacdo de controlos remotos

Disrupcao Leitura das ultimas 10 anomalias

Ultimos comandos Leitura dos ultimos 50 comandos

Precisa da tecla «superior direita» com a designagao « <« / Return» para
confirmar as opgdes de menu e os valores de menu.

8.2. Configuracao das fung¢oes do software

Apods cada definicao ou alteracao de parametros,
é necessario realizar novos ciclos de configuracado (ver 8.4 & 8.5)!

A\ AVISO

Risco de ferimentos durante o movimento da porta!

Na drea do sistema de porta podem ocorrer danos ou ferimentos durante os
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movimentos da porta. A folha de porta pode colidir com pessoas que estejam
na drea de movimento da porta deslizante e feri-las (gravemente). E possivel
gue membros sejam apanhados e arrastados pela porta deslizante. Ha risco de
corte de membros, se estes estiverem entre a malha da folha de portae o
painel de malha fixo ou entre a folha de porta e o poste fixo.

INSTRUCOES DE SEGURANGCA PARA PREVENGCAO DE PERIGOS

e Certifique-se de que nao existem pessoas nem objetos na trajetéria da porta
deslizante.

* O espaco livre entre a folha de porta e o piso deve ser selecionado de forma
qgue nao haja perigo de os pés serem arrastados.

¢ Se possivel, a porta sé deve ser operada quando houver contacto visual com
a area de movimento da porta.

* Monitorize o movimento da porta até que ela atinja a sua posicao final.

e N3o se deve entrar ou passar na area de trabalho do sistema de porta
deslizante durante a abertura e o fecho da porta deslizante!

* Nao fique parado no sistema de porta aberto!

e Se possivel, instale um dispositivo de comando de paragem de emergéncia
para gue possa acionar uma paragem imediata em caso de emergéncia.

/\ AVISO

Risco de ferimentos nos perfis de fecho

Durante o funcionamento da porta deslizante, é possivel que membros e
dedos sejam apertados ou esmagados entre a malha e o perfil de fecho
principal, assim como os perfis de fecho secundarios! A folha de porta pode
colidir com pessoas que estejam na area de movimento do portdo e feri-las
(gravemente).

INSTRUCOES DE SEGURANCA PARA PREVENCAO DE PERIGOS

e Enquanto a porta estiver em movimento, ndao toque nos perfis de fecho
principais ou secundarios.

e Certifique-se de que ndo existem pessoas nem objetos na trajetdria da porta.
e Se possivel, a porta sé deve ser operada quando houver contacto visual com
a area de movimento da porta.
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e Monitorize o movimento da porta até que ela atinja a sua posicao final.

e N3o se deve entrar ou passar na area de trabalho do sistema de portao
durante a abertura e o fecho do portao!

e N3o fique parado no sistema de porta aberto!

e Se possivel, instale um dispositivo de comando de paragem de emergéncia
para que possa acionar uma paragem imediata em caso de emergéncia.

Pressione a tecla «Escape/Menu» repetidamente até aparecer «Menu»
no ecra. Confirme com o botdo « <J/ Return».

Agora utilize as teclas «4 +» ou «J, -» para selecionar a func¢do descrita
na secc¢ao seguinte e confirme com « <J/ Return».

Para alterar o valor do menu exibido, pressione as teclas
« T +» ou «<, -». Quando o valor do menu pretendido for exibido,

confirme com « <J/ Return».

Siga as seguintes partes da op¢cao de menu sobre a qual encontrara mais
informacdes.

Quando chegar a opcdao de menu seguinte, as alteragdes aos parametros
da op¢dao de menu anterior foram guardadas.

Para sair do menu SEM guardar as alteragdes, pressione a
tecla «Escape/Menu» varias vezes até voltar ao item de menu
selecionado anteriormente.

9. Vista geral/ informacdo acerca das opcdes de menu

9.1. Idioma
Estao disponiveis os seguintes idiomas:

ALEMAO
INGLES
FRANCES
NEERLANDES
POLACO
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9.2. Tipo de porta deslizante
Estao disponiveis configuracdes pré-programadas para os seguintes tipos
de portais:

0 Porta pequena e Porta deslizante pequena abre para a
esquerda

1 Porta média e Porta deslizante média abre para a esquerda

2 Porta grande e Porta deslizante grande abre para a esquerda

3 Porta pequena d Porta deslizante pequena abre para a direita

4 Porta média d Porta deslizante média abre para a direita

5 Porta grande d Porta deslizante grande abre para a direita

Para decidir se o seu sistema de porta deslizante é DIN esquerda ou DIN
direita, consulte o capitulo 10 DIN ESQUERDA & DIN DIREITA para
descobrir a DIN do seu sistema de porta deslizante.

NOTA: Se mudar o tipo de porta deslizante, todas as configuracdes do
menu serao repostas para as definicdes padrao.

Os tamanhos e pesos na figura abaixo determinam se o portao deve ser
definido como «Pequeno», «Médio» ou «Grande» nas defini¢des.

Largura maxima (mm)  Altura mdxima (mm) Peso maximo (kg)
Pequeno 1500 2200 20
Médio 3000 2200 40
Grande 3000 4400 80
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9.3. Radio
Esta opcao do menu permite:

Programar radio | Programar/configurar novos controlos remotos

Apagar radio Eliminar codigos de controlo remoto individuais ou
todos os controlos remotos

Nivel de radio Indica a forca do sinal dos controlos remotos &
exibe os controlos remotos ativos.

Quantidade ac. | Indica o numero total de controlos remotos
ligados ao sistema

Sistema Indica o sistema de radio programado (é assumido o
sistema de radio do primeiro telecomando)

9.4. Sensor
Neste item de menu pode selecionar em que posicao os dispositivos de
detecao sao usados:

e Sensores de Hall
e Sensores de Hall com interruptor de referéncia

9.5. A Impulso
Neste item de menu pode definir o modo de acao da entrada A:

e Impulso (Abertura — Paragem — Fecho — Paragem...)

¢ Interruptor de fim de curso (interruptor de fim de curso de
ABERTURA com DIN esquerda ou interruptor de fim de curso de
FECHO com DIN direita)

9.6. B Abertura
Neste item de menu pode definir o modo de acao da entrada B:

e Paragem panico (Abertura-Paragem-...)
e Paragem sem panico (Abertura-Abertura-...)
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e Deadman (trajetdria ao pressionar e segurar: a porta deslizante sé
abre enquanto o respetivo botao é pressionado)

¢ Interruptor de fim de curso (interruptor de fim de curso de fecho
com DIN esquerda ou interruptor de fim de curso de abertura com
DIN direita)

9.7. C Fecho
Neste item de menu pode definir o modo de acao para a entrada C:

e Paragem panico (Fecho-Paragem-...)

¢ Paragem sem panico (Fecho-Fecho-...)

e Deadman (trajetdria ao pressionar e segurar: a porta deslizante sé
fecha enquanto o respetivo botao é pressionado)

¢ Interruptor de fim de curso (interruptor de fim de curso de fecho
com DIN esquerda ou interruptor de fim de curso de abertura com
DIN direita)

9.8. D Abertura parcial (AP)
Neste item de menu pode definir o modo de acado para a entrada D:

e Paragem panico (AP-Paragem-Fecho-Paragem...)

e Paragem sem panico (AP-AP-...)

e Fecho automatico DESLIGADO (Fecho automatico foi desligado.)

¢ Interruptor de fim de curso (interruptor de fim de curso de
ABERTURA com DIN esquerda ou interruptor de fim de curso de
FECHO com DIN direita)

Além disso, a percentagem da distancia de deslocamento com abertura
parcial (comparada com a distancia de deslocamento total) deve ser
definida aqui. Deve ser inferior a 100%.

Se a entrada D for ativada permanentemente e a porta deslizante for
fechada a partir da posicao final ABERTURA com fecho automatico e nao
for definido um interruptor de fim de curso, o sistema s6 fecha até a
posicdo de abertura parcial (entrada de pessoal).

9.9. Célula de detecao
Este item de menu permite programar o efeito da célula de detecao apds
a sua ativacao:
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SEM Efeito

ABERTURA | Paragem

ABERTURA | Desengate (aprox. 1 seg)
ABERTURA | Reversao

FECHO Paragem
FECHO Desengate (aprox. 1 seg)
FECHO Reversao

9.10. SE1 (fecho)
Neste item de menu pode definir se o dispositivo de controlo deve
monitorizar a entrada de seguranca SE1 (terminal 32) para uma
resisténcia de 8.2kQ (tira de terminais de seguranga) ou para uma tira
OES (tira de contactos de seguranca optoeletrdnicos).

o 8k2

e OES

Além disso, deve ser selecionado o efeito do acionamento da entrada de
seguranca (so6 aplicavel ao fechar!):

o SEM efeito

e Paragem

e Desengate (aprox. 1 seg)

e Reversao

9.11. SE2 (abertura)
Neste item de menu pode definir se o dispositivo de controlo deve
monitorizar a entrada de seguranca SE2 (terminal 33) para uma
resisténcia de 8.2kQ (tira de terminais de seguranca) ou para uma tira
OES (tira de contactos de seguranca optoeletrénicos).

o 8k2

e OES

Além disso, deve ser selecionado o efeito do acionamento da entrada de
seguranca (so6 aplicavel ao fechar!):

o SEM efeito

e Paragem

e Desengate (aprox. 1 seg)

e Reversao
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9.12. Imobilizagao do SE

Este item de menu permite definir se a placa deve cortar a alimentacdo de
12 V do bordo de seguranca optoeletrénico (terminais 31 & 34) durante a
imobilizacdao da porta deslizante para poupar energia.

(Esta funcao so é necessaria no modo a bateria):

° SEM Imobilizacao

° Imobilizagao

9.13. Paragem
Este item de menu é meramente informativo(!), pode ver se a paragem
estd aberta <active> ou fechada <OK>.

9.14. Luz de aviso

Neste item de menu pode definir se e por quanto tempo a luz de aviso
(terminais 7 & 8) se acende (0-10 segundos) antes do fecho e antes da
abertura, exceto para definir uma indicagao da posicao final.

Aviso X-X Saida «pisca».

Aviso XXX Saida da sinal permanentemente.

Posigao final Saida é ativada assim que é atingida uma posicao final.
Posigao final Saida é ativada assim que é atingida uma posic¢ao final
ABERTA aberta.

Posigao final Saida é ativada assim que é atingida uma posicao final
FECHADA fechada.

E possivel testar com os botdes <+> e <->.

9.15. Luz

Neste item de menu pode definir se e por quanto tempo a luz (terminais 5
& 6) ficara iluminada apds o funcionamento do motor. A duracdo da
iluminacao da luz pode ser definida de 0 a 99 segundos em incrementos
de segundos e em incremento de minutos de 2 a 10 minutos.

lluminagaoda |0 seg- 10 min (continue a pressionar a tecla <+> para
luz mais definicdes.)

Posigao final Saida é ativada assim que a posicao final é atingida.
Posigao final Saida é ativada assim que é atingida a posicao final
Aberta aberta.

Posigao final Saida é ativada assim que é atingida a posicao final
Fechada fechada.

27




A luz estd sempre ligada quando o motor esta a funcionar, exceto ao
configurar a posicao final.
E possivel testar com os botdes <+> e <->.

9.16. Fecho automatico

Neste item de menu pode definir se e apds quanto tempo é iniciado o
fecho automatico. O tempo até ao fecho automatico (FA) pode ser
definido de

0 a 99 segundos em incrementos de segundos e

em incrementos de minutos de 2 a 10 minutos. Além disso, o tempo até
ao fecho automatico pode ser definido de 0 a 20 segundos ap6s a célula
de detecao ser libertada. Se for introduzido um tempo aqui, o comando
tenta sempre fechar a porta deslizante quando a area de detec¢ao da
célula de detecao estiver livre.

Nota: O fecho automatico pode ser ligado e desligado através da entrada
D (entrada D: fecho automatico desligado).

9.17. Corte de corrente ABERTURA

i /\ CUIDADO
As forgas devem ser mantidas!

As forcas ndo devem ser definidas aleatoriamente. O incumprimento pode
resultar em ferimentos graves e/ou danos materiais.

INSTRUCOES DE SEGURANGA PARA PREVENGAO DE PERIGOS

e Certifique-se de que cumpre as forcas e normas aplicaveis.
e Utilize dispositivos de seguranca adicionais.

Neste item de menu pode definir o corte de corrente para a direcdo de
abertura (corte de forca usado para a detecao de obstaculos). Pode:

e alternar entre <active> e <inactive>,

e selecionar a hora em que se desliga,

e definir um valor de adigao que é aplicado aos valores configurados.
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9.18. Corte de corrente FECHO
Neste item de menu pode definir o corte de corrente para a direcdo de
fecho (corte de forca que serve para a detecao de obstaculos). Pode:

e alternar entre <active> e <inactive>,

e selecionar a hora em que se desliga,

e definir um valor de adigao que é aplicado aos valores configurados.
9.19. Velocidade
Neste item de menu pode definir individualmente a velocidade com que a
porta deslizante se movimenta de «k<ABERTO» para «FECHADO». Este € um
ajuste de voltagem percentual, por isso a configuracao nao é
completamente linear.

9.20. Arranque suave
Neste item de menu pode definir a velocidade com que a unidade arranca
sempre; a duracao do arranque suave também pode ser definida aqui.

9.21. Modo suave ABERTURA

/\CUIDADO!

Por motivos de seguranca, deve ser programada uma distancia minima
de deslocamento de 60 cm! Isto corresponde as percentagens indicadas
na tabela no ponto 9.22.

Neste item de menu pode definir a velocidade com que a unidade se ird
deslocar na paragem suave na direcao de ABERTURA e o comprimento da
paragem suave também pode ser definido proporcionalmente aqui.

9.22. Modo suave FECHO

/\CUIDADO!

Por motivos de seguranca, deve ser programada uma distancia minima
de deslocamento de 60 cm! Isto corresponde as percentagens indicadas
na tabela abaixo.

Neste item de menu pode definir a velocidade com que a transmissao se
desloca na paragem suave na direcao de FECHO e o comprimento da
paragem suave também pode ser definido como percentagem aqui.
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El* na aberturaem m 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Comprimentomin.do | o0, | 300 | 209 | 15% | 12% | 10% | 9% | 8% | 7%
ciclo suave

El* na aberturaem m 10 11 12 13 14 15 16 17 | >17
Comprimentomin.do | oo | coi | cor | 595 | 4% | 4% | 4% | 4% | 4%
ciclo suave

*El = espago intermédio

9.23. Eliminar dados
Este item de menu permite eliminar os seguintes dados:

1: - Sem eliminagao

2: Forgas Eliminacao de forcas memorizadas

3: Distancias + Eliminagao de forgas e posigoes de final de

Forgas deslocamento memorizadas

4: Configuragoes | Eliminagao de todas as configuracoes memorizadas

9.24. Contador de ciclos

Este item de menu é um verdadeiro menu de visualizacao, aqui pode ler o
numero de ciclos realizados até a data. Este valor nao pode ser eliminado
ou redefinido.

9.25. Versao
Este item de menu é um verdadeiro menu de visualizacao, aqui pode ver
gue versao de software esta programada na unidade de controlo.

9.26. Parametros do motor
Este item de menu é um menu de visualizacdao dos parametros do motor.

9.27. Fung¢ao de emergéncia

Neste item de menu pode ativar ou desativar a fungao de emergéncia (ver
seccao 7.5.: entradas para botdes A-D). Apds REDEFINIR o controlo, a
funcdao de emergéncia fica inativa.

9.28. Reiniciar

Neste item de menu pode ativar ou desativar o reinicio.

Caso seja detetado um comando ativo nas entradas A-D apds a voltagem
ter sido ligada, os controlos fazem com que o motor arranque para
assumir a posicao final/estado pretendido. Se uma entrada de seguranca
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adicional for detetada como ativa, nao é realizado o arranque para a
posicao final.

Entrada A Com fecho automatico — Comeca a abrir a
porta deslizante e mantém a porta
deslizante aberta

Entrada B Comeca a abrir no modo «Abertura sem
paragempy».

Entrada C Comeca a fechar no modo «Fecho sem
paragemny».

Apds REDEFINIR o controlo, o reinicio fica inativo.

10. Definicdes — DIN esquerda — DIN direita

O facto de o operador da porta deslizante ter sido instalado na «DIN
esquerda» ou «DIN direita» é determinante para o controlo para saber
em que direcao se move para o FECHO ou ABERTURA (ver ponto 9.2, tipo
de porta deslizante). Para definir isto corretamente, deve saber a DIN do
operador da sua porta deslizante de acordo com a seguinte especificagao:
Posicionar-se fora da porta (o lado onde o motor estd montado): Uma
porta esquerda abre para a esquerda. Uma porta direita abre para a
direita. Veja a figura abaixo.
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11. Ciclos de configuracao

/\ AVISO

Risco de ferimentos durante o movimento da porta!

Na drea do sistema de porta podem ocorrer danos ou ferimentos durante os
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movimentos da porta. A folha de porta pode colidir com pessoas que estejam
na drea de movimento da porta deslizante e feri-las (gravemente). E possivel
gue membros sejam apanhados e arrastados pela porta deslizante. Ha risco de
corte de membros, se estes estiverem entre a malha da folha de portae o
painel de malha fixo ou entre a folha de porta e o poste fixo.

INSTRUCOES DE SEGURANCA PARA PREVENCAO DE PERIGOS

e Certifique-se de que ndo existem pessoas nem objetos na trajetéria da porta
deslizante.

* O espaco livre entre a folha de porta e o piso deve ser selecionado de forma
que nao haja perigo de os pés serem arrastados.

¢ Se possivel, a porta sé deve ser operada quando houver contacto visual com
a area de movimento da porta.

* Monitorize o movimento da porta até que ela atinja a sua posicao final.

e N3o se deve entrar ou passar na area de trabalho do sistema de porta
deslizante durante a abertura e o fecho da porta deslizante!

* Nao fique parado no sistema de porta aberto!

e Se possivel, instale um dispositivo de comando de paragem de emergéncia
para que possa acionar uma paragem imediata em caso de emergéncia.

/\ AVISO

Risco de ferimentos nos perfis de fecho

Durante o funcionamento da porta deslizante, é possivel que membros e
dedos sejam apertados ou esmagados entre a malha e o perfil de fecho
principal, assim como os perfis de fecho secundarios! A folha de porta pode
colidir com pessoas que estejam na area de movimento do portao e feri-las
(gravemente).

INSTRUC()ES DE SEGURANCA PARA PREVENCAO DE PERIGOS

e Enquanto a porta estiver em movimento, ndao toque nos perfis de fecho
principais ou secundarios.

e Certifique-se de que ndo existem pessoas nem objetos na trajetdria da porta.
¢ Se possivel, a porta sé deve ser operada quando houver contacto visual com
a area de movimento da porta.

* Monitorize o movimento da porta até que ela atinja a sua posicao final.

e N3o se deve entrar ou passar na area de trabalho do sistema de portao
durante a abertura e o fecho do portao!

* Nao fique parado no sistema de porta aberto!

e Se possivel, instale um dispositivo de comando de paragem de emergéncia
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para gue possa acionar uma paragem imediata em caso de emergéncia.

/\ AVISO

Risco de ferimentos na cremalheira

Durante o funcionamento da porta deslizante é possivel que membros e dedos
sejam apertados ou esmagados entre a roda dentada e a cremalheiral

INSTRUCOES DE SEGURANCA PARA PREVENCAO DE PERIGOS

e Na3do toque na roda dentada ou cremalheira enquanto o portao estiver
em movimento.

e Se possivel, o portdo sé deve ser operado quando houver contacto
visual com a drea de movimento do portao.

e Se possivel, instale um dispositivo de comando de paragem de
emergéncia para que seja possivel ativar uma paragem imediata em
caso de emergéncia.

11.1. Realizar ciclos de configuracdo para sistemas com sensor
integrado no motor E dois interruptores de fim de curso

/\CUIDADO!

Durante todas as trajetdrias de configuracao, a porta deslizante ndo deve
ser parada por células de detecao, tiras de terminais de contacto ou
outros obstaculos ou impedida de se mover

normalmente.

Pressione a tecla «Escape/Menu» repetidamente até o ecrd exibir «Ciclos
de memorizacao». Confirme com a tecla « <J/ Return».

Certifigue-se de que a porta deslizante nao esta posicionada contra uma

paragem mecanica. Preferencialmente no meio entre totalmente aberta e
totalmente fechada.

Pressione a tecla « <J/ Return» assim que iniciar os ciclos de
configuracao.

A porta fecha e abre automaticamente 3 vezes. Comega com o fecho.
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Pode parar os ciclos de configuracao a qualquer momento ao pressionar
qualquer botao.

Agora o ecra exibe «Memor runen OK?» Se todos os ciclos de
configuracao estiverem corretos, confirme esta indicacdao com a tecla « X
/ Return».

Se um dos ciclos de configuracgao tiver sido influenciado por um
procedimento irregular (dispositivo de seguranca, etc.), selecione a opcao
de resposta »>N3do< com a tecla

«/® +», confirme com « + / Return» e realize os passos novamente a
partir de «11.1».

12. Configuragao dos cddigos de radio

NOTA: Se um dos dois sistemas (de 12 bits ou 18 bits) tiver sido
programado num sistema, s6 podem ser configurados transmissores de
radio com o mesmo sistema de bits. Para alterar o sistema, deve eliminar
todos os transmissores de radio configurados.

12.1. Programacao
Pressione a tecla «Escape/Menu» repetidamente até o ecra exibir «Radio
level:». Confirme com a tecla « <J/ Return».

Agora o ecra exibe «Learn radio?», confirme com a
tecla « <J/ Return».

Agora use os botdes « +» e «, -» para selecionar a func¢do de radio
pretendida (veja a lista abaixo) e confirme com « <J/ Return».

Fungdes de radio: F1: Impulso (Abertura-Paragem-Fecho-Paragem-...)
F2: Abertura com paragem (Abertura-Paragem-...)
F3: Fecho com paragem (Fecho-Paragem-...)
F4: Paragem
F5: Abertura parcial (porta deslizante para pessoal,
ver item de menu 9.8)
F6: Abertura sem paragem (Abertura-Abertura-...)
F7: Fecho sem paragem (Fecho-Fecho-...)
F8: Luz (liga o relé fotoelétrico)
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Agora pressione o botdao do controlo remoto pretendido
permanentemente até

a segunda linha do ecra indicar «Detetado: °SPXX°FY» e se acender. A
tecla de telecomando esta configurada.

12.2. Eliminar
Pode eliminar todos os controlos remotos ou controlos remotos
individuais.

Pressione a tecla «Escape/Menu» repetidamente até o ecra exibir «Radio
level». Confirme com o botdo « <J/ Return».

Agora use as teclas « +» e «J, -» para selecionar a fun¢do «Eliminar
radio?» pretendida e confirme com « <J/ Return».

Agora use os botdes «P* +» e «J, -» para selecionar se pretende
eliminar «0: All» (todos os controlos remotos) ou apenas

telecomandos individuais. Confirme a sua sele¢ao com « <J/ Return».

13. Anomalias e erros

/\ AVISO

Intervengdoes em sistemas de portas deslizantes com
defeito por parte de pessoas nao qualificadas podem
provocar ferimentos graves!

Em caso de anomalias ou mau funcionamento, a fonte de alimentacao
deve ser desligada. As reparacdes s6 poderao ser realizadas por pessoal
qualificado!

e Erros e/ou defeitos existentes devem ser completamente corrigidos
de imediato!

e (Qualquer tentativa de reparag¢ao ou intervengao num sistema de
porta deslizante avariado por parte de pessoas nao qualificadas
pode provocar ferimentos graves!

e Antes de realizar qualquer trabalho, desligue o sistema de porta
deslizante da fonte de alimentacdao e proteja o sistema de porta
deslizante contra uma reconexao nao autorizada.
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13.1. Exibicao de anomalias
Para conseguir ler as ultimas anomalias para localizar avarias, pressione a
tecla «Escape/Menu» repetidamente até o ecra exibir «Malfunctions».
Confirme com a tecla « <J/ Return».
Com os botdes « P +» e «,-» pode ver as ultimas 10 anomalias e também
guanto tempo passou desde que a anomalia foi detetada.

Mensagem Anomalia Resolugado de avarias
------ Sem anomalias OK
ROM Conteudo de dados (uUC tem de ser | Substitua a placa
programado novamente)
RAM Acesso a memboria (pC) Substitua a placa
EEPROM Acesso a EEProm Substitua a placa
EEPROMXx Dados da EEProm Elimine dados / substitua a
placa
W-DOG Anomalia no Watchdog (hardware) Substitua a placa
Faul HW Medida da corrente (hardware) Substitua a placa
Relfaul Relé para dispositivo de controlo do | Substitua a placa
motor (hardware)
FETfaul Transistores para dispositivo de | Substitua a placa
controlo do motor (hardware)
SE1-HW Autoteste da entrada de seguranca 1 | Verifigue a ligacdo /
(hardware) substitua a placa
SE2-HW Autoteste da entrada de seguranca 2 | Verifique a ligacdo /
(hardware) substitua a placa
CEL-HW Autoteste da célula de detecdo | Verifigue a ligacdo /
(hardware) substitua a placa
Monoimp Sem impulso do motor ou sem | Verifigue a ligagdo /
corrente no motor substitua a placa
Runtime Entrada de seguranca 2: ativa | Verifique interruptor de
durante o funcionamento do motor | fim de curso / verifique
mecanismo
HiVfaul Sobretensao Verifiqgue a tensdao de rede
e substitua a placa
LoVfaul Baixa voltagem Verifique a tensdao de rede
/ verifigue o mecanismo /
substitua a placa
DirMfaul O motor vira na diregao errada Verifiqgue a tensdao de rede

ou substitua a placa
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13.2. Ultimos comandos

Para conseguir ler os ultimos comandos para resolucdo de problemas,
pressione a tecla «Escape/Menu» até o ecra exibir «Last commands».
Confirme com a tecla « <J/ Return».

Agora pode ler os ultimos 50 comandos que afetaram o

o controlo com as teclas « +» e «J, -» e, além disso, também pode ver a
data antes do comando ser dado.

13.3. Indicagao de estado (motor)

Para operar a porta deslizante com as teclas de controlo, pressione a tecla
«Escape/Menu» até o ecri exibir «Last commands». Agora pressione
novamente a tecla «Escape/Menu».

Agora o estado atual do motor é exibido na primeira linha do ecra. A
segunda linha do ecrd exibe as entradas atualmente ativadas/em
operacgao.

Z1 Sensor de Hall 1 acionado no motor (acende
varias vezes durante o funcionamento do
motor)

Z2 Sensor de Hall 2 acionado no motor (acende
varias vezes durante o funcionamento do
motor)

REF Interruptor de referéncia acionado

Entrada A Impulso de fecho (acionado) SL6 Ts 21 & 22

Entrada B - Abertura fechada (acionada) SL6 Ts 22 & 23

Entrada C - Fecho fechado (acionado) SL6 Ts 24 & 25

0| m| >

Entrada D Abertura parcial fechada SL6 Ts 25 & 26
(acionada)

STP Entrada de paragem aberta (acionada) SL7 Ts 27 & 28

LS Entrada da célula de detecdo aberta SL7 Ts. 29 & 30
(acionada)

SE1 Entrada de seguranca 1 - nenhuma 8,2 kQ SL8 Ts 32 & 35
detetada / erro OES

SE2 Entrada de seguranca 2 - nenhuma 8,2 kQ SL8 Ts 33 & 36
detetada / erro OES

E-A Interruptor de fim de curso de abertura
detetado

E-Z Interruptor de fim de curso de fecho
detetado
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HiHH Ainda ndo foram realizadas trajetdrias de
configuracao

? As posicoes finais/posicoes de referéncia sao
procuradas apos a voltagem ser ligada
novamente.

* Tempo de retencao esta a esgotar-se

13.4. InstrugOes para resolug¢ao de problemas

A unidade de controlo 47-21-i-20 facilita bastante a resolucao de
problemas ao

responsavel pela instalagao. O ecra nao se limita a mostrar as entradas
atualmente ativadas, os controlos também tém uma memoaria que
armazena as ultimas 10 anomalias (software) veja o ponto de instrugoes
13.1. e as ultimas 50 ativacdes (entradas de seguranca, etc.) —veja o
ponto de instru¢des 13.2. incluindo indicagcao do tempo.

Proceda da seguinte forma para ler as entradas atualmente acionadas:
Pressione a tecla «Escape/Menu» repetidamente até o ecrd exibir «Last
commands». Agora pressione novamente a tecla «Escape/Menu».
Agora o estado atual do motor é exibido na primeira linha do ecra. A
segunda linha do ecrd exibe as entradas atualmente ativadas/em
operagao.

AT
< Significado da . . N
L o e Potencial anomalia Causa & resolucao
T indicacao
21 Os contactos dos
& sensores de Hall, que
22 estdo instalados no
motor, estdo ativos
durante o » O motor esta avariado
funcionamento do =  Substitua o motor

motor. Eles piscam

. Se tiverem parado de
continuamente

» O fio do sensor de Hall esta

, iscar: .
durante esse periodo. P danificado
= Repare o fio / substitua o
Durante a motor

inatividade, ndo
importa se estao
ativos ou nao.
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REF

O contacto de
[aminas flexiveis que
serve como ponto de
referéncia deve
piscar em cada
trajetoria.

Parou de piscar:

» iman em falta na cremalheira
= Fixe um novo iman

P O contacto de laminas flexiveis
estd avariado
= Repare o fio / substitua-o

» O fio do contacto de laminas
flexiveis esta danificado
= Repare o fio ou substitua o
contacto de laminas
flexiveis

Pisca continuamente

» O contacto de laminas flexiveis
ndo esta ligado
= Ligue o contacto de
[aminas flexiveis

» O contacto de laminas flexiveis
estd avariado
= Substitua-o

OO m>

As entradas que sao
operadas com botdes
sem potencial piscam
guando estdo ativas.

Embora tenha sido
pressionado um botdo
externo, elas ja ndo
piscam

» O circuito do botdo esta
descontinuo
= Repare o fio / substitua-o

» O bot3o estd avariado
= Substitua o botdo

Piscam continuamente

P O fio esta danificado
= Repare o fio / substitua-o

» O bot3o estd avariado
= Substitua o botdo

» Foi configurado um comutador
em vez de um botdo de pressao
= Configure um botao de
pressao

STP

A entrada de
paragem pisca
guando os terminais
27 & 28 ndo estao
interligados
(paragem de
emergéncia

ativa)

Embora o interruptor de
paragem de emergéncia
tenha sido ativado, o
sinal ndo pisca.

» O fio esta danificado
= Repare o fio / substitua-o

» Foram ligados varios
interruptores de paragem de
emergéncia em paralelo

= Ligue-os em série

Embora o interruptor de
paragem de emergéncia
nao tenha sido ativado,

Pisca continuamente

» O fio do interruptor de
paragem de emergéncia estd
danificado

= Repare o fio / substitua-o
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» O contacto de aberturae o
contacto de fecho do interruptor
de paragem de emergéncia estdo
trocados
= Use um contacto de
repouso

LS A entrada da célula Embora o feixe de luz » O fio estd tensionado
de detecdo pisca se tenha = Repare o fio / substitua-o
os terminais 29 & 30 | sido interrompido, elas
estiverem nao piscam. P Varias células de detegao
interligados. (célula foram ligadas em paralelo
de detecdo ativa) = Ligue-os em série
Embora o feixe de luz » O fio do bordo de contacto de
ndo tenha sido seguranca esta danificado
interrompido, elas = Repare o fio / substitua-o
piscam
continuamente. » O contacto de aberturae o
contacto de fecho do bordo de
contacto de seguranga foram
trocados
= Use um contacto de
repouso
SE1 As entradas de » O bordo de contacto de
SE 2 seguranga piscam se seguranca esta ativo

a entrada de
seguranca 1 (SE1) ou
a entrada de
seguranca 2 (SE2)
tiver sido ativada

SE 1 pisca

= Desative-o

» O bordo de contacto de
seguranca esta avariado

= Substitua-o
» Configuracdo incorreta (item
de menu 10)

= 8K2 por predefinicdo

» O fio do bordo de contacto de
seguranca esta danificado ou
tensionado

= Repare o fio / substitua-o

SE 2 pisca

» O bordo de contacto de
seguranca esta ativo
= Desative-o

» O bordo de contacto de
seguranca esta avariado
= Substitua-o

» Configuracdo incorreta (item
de menu 11)
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= 8K2 por predefinicdo

» O fio do bordo de contacto de
seguranca esta danificado ou
tensionado

= Repare o fio / substitua-o

F1 Comandos de radio Piscam embora nenhum | » Outro telecomando nas
a qgue sao concedidos controlo remoto tenha imediagdes tem a mesma
F9 pelo transmissor de sido ativado codificagdo (codificagdo de 12
radio bits)
= Use uma codificacdo de 18
bits ou uma codificacdo
diferente.
» Um telecomando nas
proximidades foi configurado
incorretamente
= Elimine telecomandos
individuais (codificacdo de
18 bits)
E-A Interruptor de fim de | Acende-se embora a - Verificar interruptor de fim de
E-Z curso porta deslizante ndo curso.
ABERTO/FECHADO esteja numa posigao final | - Entrada de menu A-D definida
Pisca quando o incorretamente.
interruptor de fim de
curso
ABERTO/FECHADO
esta ativado
? Posicdes finais nao Move o atuador com o iman para
sincronizadas apds cima do interruptor de referéncia
corte de energia ou para as posicoes finais.
#### | Ciclos de Realize ciclos de configuracao

configuracdo ainda
ndo realizados.

41




14. Inspecao e manutengao

O sistema de porta deslizante deve ser inspecionado e sujeito a
manutencao regularmente por parte de uma pessoa qualificada de acordo
com as instrucoes abaixo.

14.1. InstrugOes de seguranca para reparagoes

/\ AVISO

Movimentos indesejados da porta deslizante podem
provocar ferimentos graves ou a morte!

Podem ser acionados movimentos involuntarios da porta deslizante se o
sistema de porta deslizante for ligado novamente de forma acidental por
terceiros durante trabalhos de inspecao ou manutencao.
e Por isso, desligue o sistema de porta deslizante da fonte de
alimentacao antes de realizar qualquer trabalho e proteja o sistema
de porta contra uma reconexao nao autorizada.

Todos os trabalhos de limpeza, manutencdo e reparacao devem ser
realizados por pessoal qualificado. Para garantir o desempenho e
capacidade operacional do sistema, o trabalho de manutencao necessario
deve ser realizado regularmente por pessoal qualificado em conformidade
com os regulamentos aplicaveis.

Devem ser realizadas inspec¢des regulares no equipamento de seguranca.
Recomenda-se

que os operadores do sistema de porta deslizante realizem uma
inspecao visual de todas as funcdes de seguranca mensalmente.

Todos os trabalhos de instalagdo, manutencdao e reparacao devem ser
documentados por escrito no diario de bordo, veja o capitulo 15.
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/\ AVISO

Intervengbes em sistemas de portas deslizantes com
defeito por parte de pessoas nao qualificadas podem
provocar ferimentos graves!

Em caso de anomalias ou mau funcionamento, a fonte de alimentacao
deve ser desligada imediatamente. As reparacdes sé poderao ser
realizadas por pessoal qualificado!

e Erros e/ou defeitos existentes devem ser completamente corrigidos
de imediato!

e (Qualqguer tentativa de reparacao ou intervencao num sistema de
porta deslizante avariado por parte de pessoas nao qualificadas
pode provocar ferimentos graves!

e Antes de realizar qualquer trabalho, desligue o sistema de porta
deslizante da fonte de alimentacdao e proteja o sistema de porta
deslizante contra uma reconexao ndo autorizada.

43




15. Diario de bordo

Registe inspe¢des, manutencdo e reparacdes (mencionadas no capitulo 14) na tabela abaixo.

Data

Tipo de trabalho
(inspecdo, limpeza,
manutencado ou
reparacao)

Notas

(Indique defeitos, se
aplicavel, e a¢des
necessarias)

Nome da
pessoa
qualificada

Assinatura
da pessoa
qualificada
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Data

Tipo de trabalho
(inspecdo, limpeza,
manuteng¢ao ou
reparagao)

Notas

(Indique defeitos, se
aplicavel, e a¢des
necessarias.)

Nome da
pessoa
qualificada

Assinatura
da pessoa
qualificada
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Data

Tipo de trabalho
(inspecdo, limpeza,
manuteng¢ao ou
reparagao)

Notas

(Indique defeitos, se
aplicavel, e a¢des
necessarias.)

Nome da
pessoa
qualificada

Assinatura
da pessoa
qualificada
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16. Declaracao para a instalacdo de uma maquina incompleta
na acecdo da Diretiva 2006/42/CE, Anexo |l Parte 1B

BelFox Torautomatik GmbH
Forsthaus 4
36148 Kalbach

Declaramos por este meio que a maquina incompleta
Transmissao da porta deslizante motorizada Troax
8911000x

cumpre, na medida do possivel no ambito da entrega, os requisitos basicos das
seguintes diretivas:

Diretiva relativa as maquinas 2006/42/CE
Diretiva CEM (2014/30/UE
Diretiva de baixa voltagem (2014/35/UE)
Diretiva relativa a equipamentos de radio (2014/53/EU)
RoHS (Diretiva europeia 2011/65/UE)

Normas harmonizadas aplicadas cujas referéncias tenham sido publicadas no Jornal Oficial da UE:

EN 1SO 13849-1:2008 Cat.2 / PLc -.
Limitacao e avaliacdo de for¢a Bordos de contacto de seguranca
DIN EN 60335-1/2, se aplicavel

Seguranca de equipamentos elétricos/transmissdes para portdes

DIN EN 61000-6-3
Compatibilidade eletromagnética - Emissao de interferéncias
DIN EN 61000-6-2
Compatibilidade eletromagnética - Imunidade
DIN EN 60335-2-103
Seguranca de aparelhos eletrodomésticos e analogos
- Parte 2: Requisitos especificos para operadores de portoes, portas e janelas

Além disso, declaramos que a documentacdo técnica especifica para esta maquina parcialmente
completa foi preparada de acordo com o Anexo VIl Parte B e comprometemo-nos a submeter esta
documentacdo as autoridades de fiscalizagdo do mercado através do nosso departamento de
documenta¢do mediante pedido.

E proibida a colocagdo em funcionamento da méaquina parcialmente completa até a maquina
parcialmente completa ser incorporada numa maquina que cumpra as disposi¢des da Diretiva CE
relativas as maquinas e para a qual esteja disponivel uma Declaracdo de Conformidade CE de acordo
com o Anexo Il A.

D-36148 Kalbach; 08.10.2021 Assinatura: J g"/“‘“‘““

Nome e cargo: Jens BroBmann, responsavel pelas normas e documentagao,
gestor documental,
engenheiro elétrico e de desenvolvimento

Anexo

Requisitos do Anexo | da norma 2006/42/CE que foram cumpridos. Os numeros referem-se as
secgOes do Anexo 1:1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.1, 1.2.6, 1.3.2, 1.3.4, 1.3.7, 1.3.9, 1.5.1, 1.5.6, 1.5.11,
1.7.1,1.7.1.1,1.7.2,1.7.3,1.7.4,1.7.4.1, 1.7.4.2 (parcialmente)
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17. EspecificagBes técnicas

Fonte de alimentacao: Prim: 100V - 240 V CA 50-60 Hz Sec: 24V CC 4200 mA
+2% [/ -2%

Consumo de energia: Imobilizacdo 24 V 60 mA com méddulos de alta frequéncia

Saida: Motor de 24 V CC

24V CCmax.1A
24 V CC max. 500 mA

Entrada: 100V -240V CA
Bateria de 24 V CC

Impulso (fecho sem pot.)

Abertura (fecho sem pot.)

Fecho (fecho sem pot.)

Abertura parcial (fecho sem pot.)

Célula de detecao (contacto de abertura sem pot.)
Paragem (abertura sem pot.)

Entrada de seguranca 1 (8,2 kQ / OES)

Entrada de seguranca 2 (8,2 kQ / OES)

Interruptor de referéncia/contacto de laminas flexiveis
(contacto de abertura sem pot.)

Conector para a antena

Radio: Conector multiponto com 15 polos para ligagdo a radio

Temperatura de servico: Temperatura ambiente para aparelhos eletrénicos

-20°C a +50°C com corrente do motor max. de 5.5 A com 80 s
de tempo de funcionamento.

O tempo de funcionamento é reduzido com correntes mais
elevadas.

Grau de protecao IP20

Este dispositivo respeita os seguintes regulamentos e normas:
2014/30/UE Diretiva CEM

55014-1 Interferéncia eletromagnética

55012-2 Imunidade eletromagnética

EN 60335-1 Seguranca de aparelhos eletrodomésticos

2014/35/UE Diretiva europeia de baixa voltagem

2014/53/UE Diretiva relativa a equipamentos de radio

EN 12453 Seguranca na utilizacdo de portas deslizantes motorizadas,
requisitos e métodos de teste

EN 12978 Equipamento de protecdo para portas motorizadas e portas

deslizantes
Requisitos e métodos de teste

2006/42/CE Diretiva europeia relativa as maquinas

2011/65/UE Diretiva europeia RoHS
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Tel: +49 6655 9695 0
Fax: +49 6655 9695 31
E-mail: info@belfox.de

BELFOX Torautomatik GmbH
Forsthaus 4

36148 Kalbach

Alemanha
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